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Rezumat
Introducere: Acalazia  este  o  afecţiune  esofagiană  primară,  rară,  caracterizată  prin  perturbarea
actvităţii  sfincterului  esofagian  inferior.  Scopul  tratamentului  este  ameliorarea  simptomelor  şi
îmbunătăţirea calităţii vieţii. Standardul de aur al tratamentului chirurgical este miotomia Heller-Dor.
Scopul acestui review de literatură este de a descrie rolul chirurgiei robotice în tratamentul acalaziei.
Metode: Cercetarea a inclus articole publicate în bazele de date PubMed, Web of Science, Scopus şi
EMBASE, între 1 ianuarie 2001 şi 31 decembrie 2022. În plus, au fost identificate articole relevante
din lista de referinţe ale acestor publicaţii.
Concluzii: Miotomia  Heller  robotică  (RHM)  cu  fundoplicatura  parţială  poate  reprezenta  viitorul
tratamentului chirurgical al acalaziei. Această abordare este sigură, eficientă, confortabilă 
pentru chirurg şi este caracterizată printr-o reducere a ratei de perforare intraoperatorie a mucoasei
esofagiene.
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