Chirurgia (Bucur). 2023;118(1):8-19
http://dx.doi.org/10.21614/chirurgia.2830

Chirurgia robotica in acalazie: stadiul cunoasterii
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Rezumat

Introducere: Acalazia este o afectiune esofagiana primard, rard, caracterizata prin perturbarea
actvitatii sfincterului esofagian inferior. Scopul tratamentului este ameliorarea simptomelor si
fmbunatatirea calitatii vietii. Standardul de aur al tratamentului chirurgical este miotomia Heller-Dor.
Scopul acestui review de literatura este de a descrie rolul chirurgiei robotice in tratamentul acalaziei.
Metode: Cercetarea a inclus articole publicate in bazele de date PubMed, Web of Science, Scopus si
EMBASE, intre 1 ianuarie 2001 si 31 decembrie 2022. in plus, au fost identificate articole relevante
din lista de referinte ale acestor publicatii.

Concluzii: Miotomia Heller roboticd (RHM) cu fundoplicatura partiala poate reprezenta viitorul
tratamentului chirurgical al acalaziei. Aceasta abordare este sigura, eficienta, confortabila

pentru chirurg si este caracterizata printr-o reducere a ratei de perforare intraoperatorie a mucoasei
esofagiene.
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